
۱ ۱ ۱

footnote

ا॥ت: ୌز ફورت ଘf (x)یਚیൎূح ভหع ૚঺ජ໑ه یkاز ज़ੇࣥق ୀای د৒ࡶජاീিࣱل ঺بد৞ل
F (k) =

١
k!

[
dkf (x)

dxk

]
x=x٠

ৎࡁ৒ජف



۱ ۱ ۱

footnote

ا॥ت: ୌز ફورت ଘf (x)یਚیൎূح ভหع ૚঺ජ໑ه یkاز ज़ੇࣥق ୀای د৒ࡶජاീিࣱل ঺بد৞ل
F (k) =

١
k!

[
dkf (x)

dxk

]
x=x٠

ৎࡁ৒ජف

ا॥ت: ફورت ଘ ඵ෕Fز (k)از ग़عࢆوس د৒ࡶජاീিࣱل ঺بد৞ل
f (x) =

∞∑
k=٠

F (k)(x− x٠)
k

ৎࡁ৒ජف



اول نوع کوشی منفرد انتگرال معادلات حل برای دیفرانسیلی تبدیل اسماعیلیروش ۲انیس ۲ ۲

با: ا॥ت ग़h(m)عادل =
∫ ١
−١

tm√
١−t٢

ৎࡁ৒ජف h(m)با

h(m) =



π m = ٠,

٠ با॰د ,඼່mد

٣·١·۵···(m−١)
٢
m
٢ (m٢ )!

π با॰د .mزوج

ا॥ت.

ৎࡁ৒ජف

د৒ࡶජاീিࣱل ঺بد৞ل روش ূحൎࣱل و ଢලඹূ



اول نوع کوشی منفرد انتگرال معادلات حل برای دیفرانسیلی تبدیل اسماعیلیروش ۳انیس ۳ ۳

fوංඌ঒g(x)ند. (x)ࣱلീিاජࡶ৒د Fو঺G(k)بد৞ل (k)଒ ਗی අ౶࣓م ඼່ض ୌز ऩضایای ৳مام భ

اساਉی ऩضایای



اول نوع کوشی منفرد انتگرال معادلات حل برای دیفرانسیلی تبدیل اسماعیلیروش ۴انیس ۴ ۴

ا॥ت). ਏ਼ࣣࣹی n)Fࠛدد (k) = δ(k − n)،آن گاهf (x) = xnඟ໋ا

δ(k − n) =


١, k = n

٠, k ̸= n

૟ઝऩه

اساਉی ऩضایای



اول نوع کوشی منفرد انتگرال معادلات حل برای دیفرانسیلی تبدیل اسماعیلیروش ۴انیس ۴ ۴

ا॥ت). ਏ਼ࣣࣹی n)Fࠛدد (k) = δ(k − n)،آن گاهf (x) = xnඟ໋ا

δ(k − n) =


١, k = n

٠, k ̸= n

૟ઝऩه

ا॥ت). ਏ਼ࣣࣹی a)Fࠛدد (k) = aG(k)آن گاه fبا॰د (x) = ag(x)ඟ໋ا
૟ઝऩه

اساਉی ऩضایای


